IO使用说明
1、示教再现
[bookmark: _GoBack]步骤一：选中新增的任一存点
[image: IMG_256]
步骤二：高级模式，添加触发条件（输入端口X1-X8可选）
（X1=1，即触发X1，X1灯亮；X1=0，未触发X1，X1灯不亮）

[image: IMG_256]
步骤三：高级模式中，勾选对应IO输出（端口Y1-Y8可选）
（Y1=1，输出12V,Y1灯亮；Y1=0，关闭，Y1灯不亮）
[image: IMG_256]
步骤四：点击运行，直到触发IO模块X1=1时，机械臂运动到目标位置，对应IO输出Y1、Y2灯亮
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